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1.EMENTA: Cinematica e Dinamica (Forca, Trabalho, Energiau@ntidade de movimento)
ponto material. Sistemas de pontos materiais. r@atiea e Dindmica (For¢a, Trabalho, Energ
guantidade de movimento) dos Corpos Rigidos. Dicdnmdo corpo rigido em movimen
tridimensional.

2.0BJETIVOS: Aprofundar os conceitos de Fisica Classica especificamente em Cinematica e
Dinamica dos corpos rigidos. Aperfeicoar a capacidade de resolucao de problemas e a andlise
equipamentos e fenbmenos observados no cotidiano ou na vida profissional sob a luz dos conceitos
estudados.

3. CONTEUDOS PROGRAMATICOS:

UNIDADE | — Cinematica Do Ponto Material

1.1 Movimento retilineo de um Ponto Material.

1.2 Posicéo, Velocidade e Aceleracgéo.

1.3 Determinacdo do Movimento de um Ponto Material

1.4 Movimento Retilineo Uniforme.

1.5 Movimento Retilineo Uniformemente Acelerado.

1.6 Movimento de varios Pontos Materiais.

1.7 Movimento Curvilineo de um Ponto Material.

1.8 Vetor Posicéo, Velocidade e Aceleragéo.

1.9 Derivadas das Func¢des Vetoriais.

1.10 Componentes Cartesianas de Velocidade eracéle

1.11 Movimento Relativo a um Sistema de Referéacial ranslagéo.
1.12 Componentes Tangencial, Normal, Radial esMensal.
UNIDADE Il — Dindmica do Ponto Material: 22 Lei tewton

2.1. Segunda Lei de Newton.

2.2. Quantidade de Movimento de um Ponto Mateziadua Derivada.
2.3. Equacdes do Movimento.

2.4. Equilibrio Dindmico.

2.5. Movimento Angular de um ponto Material e Vaaiacao.

2.6. Equacdes do Movimento em Componentes Radlahasversal.

2.7. Movimento sob Forca Resultante. Conservacaddatoento Angular.
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2.8. Trajetoria de um Ponto Material sob Agdo de Borca Resultante.
2.9. Aplicacdes a Mecanica Espacial.

UNIDADE Ill — Dindmica do Ponto Material: EnerggaQuantidade de Movimento.
3.1. Trabalho de uma Forca.

3.2. Energia Cinética de um Ponto Material.

3.3. Poténcia e Rendimento.

3.4. Energia Potencial.

3.5. Forcas Conservativas.

3.6. Conservacdao de Energia.

3.7. Forca Resultante Conservativa. Aplicacdeseadvlica Espacial.
3.8. Principio do Impulso e da Quantidade de Mevita.

3.9. Chogques

3.10. Conservacdo da Energia e da Quantidade daridoto.

UNIDADE IV — Sistemas de Pontos Materiais.

4.1. Aplicacdo das leis de Newton ao Movimentcai@uade de Movimento, Momento Angular
Movimento do Centro de Massa de um Sistema de Bdmdberiais.

4.2. Conservacao da Quantidade de Movimento d8istema de Pontos Materiais.

4.3. Energia Cinética de um Sistema de Pontosriate

4.4. Principio do Trabalho e Energia. ConservalgiBnergia para um Sistema de Pontos Mate
4.5. Principio do Impulso e da Quantidade de Mevita para um Sistema de Pontos Materiais.
4.6. Sistemas Variaveis.

4.7. Fluxo Estacionario de Pontos Materiais.

4.8. Sistemas com Variacdo de Massa.

UNIDADE V - Cinematica dos Corpos Rigidos

5.1. Translagéo.

5.2. Rotacdo em Torno de um Eixo Fixo. Equacdes.

5.3. Movimento Plano Geral.

5.4. Velocidade Absoluta e Relativa, Centro Ingtaeb de Rotagéo e Aceleracdo Absoluta e
Relativa no Movimento Plano.

5.5. Analise do Movimento Plano em Funcao de urarRatro.

5.6. Derivada Temporal de um Vetor e Movimento €lde um ponto Material em Relacdo a um
Sistema em Rotagéo.

5.7. Aceleracao de Coridlis.

5.8. Movimento em Torno de um Ponto Fixo.

5.9. Movimento Geral.

5.10. Movimento Tridimensional de um Ponto Mateeial Relacdo a um Sistema Rotativo.
5.11. Sistema de Referéncia ao Movimento Geral.

UNIDADE VI — Movimento Plano De Corpos Rigidércas E Aceleracdes.
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6.1. Equacdes do Movimento para um Corpo Rigido.




6.2. Momento Angular de um Corpo Rigido em MovinogRlano.

6.3. Movimento Plano de um Corpo Rigido. Princiéod” Alembert.

6.4. Observacédo sobre Axiomas da Mecanica dos E&Rfpdos.

6.5. Sistemas de Corpos Rigidos.

6.6.Movimento Plano Vinculado.

UNIDADE VII — Movimento Plano Dos Corpos Rigidosaétgia e Quantidade Movimento.
7.1. Trabalho e Energia para um Corpo Rigido.

7.2. Trabalho das Forgas que Atuam num Corpo Rigido

7.3. Energia Cinética de um Corpo Rigido em Movitodtano.

7.4. Sistemas de Corpos Rigidos.

7.5. Conservacgao de Energia.

7.6. Poténcia.

7.7. Principio Impulso e Quantidade de Movimegrdma o Movimento Plano de um Corpo Rigido.
7.8. Sistemas de Corpos Rigidos.

7.9. Conservagdao do Momento Angular.

7.10. Movimento Impulsivo.

7.11. Choque Excéntrico.

UNIDADE VIl — Dindmica Dos Corpos Rigidos Em Mowemto Tridimensional.
8.1. Momento Angular de um Corpo Rigido Tridimensio

8.2. Aplicacao do Principio Impulso e Quantidadédeimento para o Movimento Tridimensiongl
de um Corpo Rigido.

8.3. Energia Cinética de um Corpo Rigido em Movitaemridimensional.
8.4. Movimento de um Corpo Rigido em trés dimensdes

8.5. Equacéo Euler do Movimento. Extenséo do Rriaade d"Alembert.
8.6. Movimento de um Corpo Rigido em Torno de umt&&ixo.

8.7. Rotacdo de um Corpo Rigido em Torno de um Eixo.

8.8. Movimento de um Giroscépio. Angulos de Euler.

8.9. Precessao Estacionaria de um Giroscépio.

8.10. Momento de Inércia de Placas Delgadas.

8.11. Movimento de um Corpo de Revolucdo Submetimas ao seu Peso

4. PROCEDIMENTOS DIDATICOS:

Aulas expositivas dialogadas, apresentacdes dessdifilmes, resolugéo de exercicios e
contextualizacéo dos contetdos. Experimentos sgvgteaula e/ou laboratorio.
Recursos:

Quadro negro e giz, equipamento multimidia (Datasb@omputador), experimentos simples em
aula, comunicaco via e-mail e dropbox. E permitich aula o uso de : calculadora, celular,
computador — entre outros.




5. PROCEDIMENTOS E CRITERIOS DE AVALIACAO:

Dois marcos avaliativos individuais.

Que consistirdo preferencialmente de provas, ajndgpossam ser complementadas ou substity
facultativamente por trabalhos realizados e aptades em grupo e/ou trabalhos realizados em
aula ou domicilio, conforme combinacdes previasspeitando as especificidades da turma e de
cada aluno.

Sera considerada subjetivamente a presenca eipagéio nas aulas para fins de arredondamentp

das notas obtidas nas atividades avaliativas datena forma de atividades realizadas em aula
apresentadas ao professor.

Célculo:

Média simples dos marcos avaliativos.

O aluno tera direito a reavaliagdo em uma provatmdade equiparada (trabalho, seminario, en
outros), com conteudo cumulativo e peso correspuad total da nota obtida nas avaliacdes
anteriores.

Observacédo:as auséncias deverao ser justificadas na CORA@ de até 02 (dms% dias uteis
apos a data de término da ausénciaPedidos posteriores a este prazo nao serao ¢
Legislacao — Justificativa da Falta

- Decreto-Lel 715-69 - relativo & prestagéo do Servigo Militar (Exéci¥arinha e Aeronautica).

- Lei 9.615/98 - participag&o do aluno em competi¢cdes esporinstgucionais de cunho oficial
representando o Pais.

- Lei 5.869/79 - convocacédo para audiéncia judicial.
Legislac@o — Auséncia Autorizada (Exercicios Dortianies)

- Dec,r%t,o-Lei 1,044/69 - dispbe sobre tratamento excepcional para o®slportadores de afeccde
que indica.

- Lei 6.202/75 - amparo a gestacao, parto ou puerpério.
- Decreto-Lei 57.654/66 - lei do Servigo Militar (periodo longo de afastarto).
- Lei 10.412 - as maes adotivas em licenca-maternidade.
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Aula Contetdo Programético

1 Apresentacdo e UNIDADE I- Movimento retilineowta Ponto Material.

2 Posicéo, Velocidade e Aceleragdo. Determinagddalimento de um Ponto

Material. Movimento Retilineo Uniforme..

3 Movimento Retilineo Uniformemente Acelerado. Moento de varios Pontos
Materiais. Movimento Curvilineo de um Ponto Madér/etor Posicao,
Velocidade e Aceleracao.

Derivadas das Func¢des Vetoriais.

Componentes Cartesianas de Velocidade e Aceteraca
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Movimento Relativo a um Sistema de Referéncid eanslacdo. Componentes
Tangencial, Normal, Radial e Transversal.

7 UNIDADE Il - Segunda Lei de Newton. QuantidadeMisvimento de um
Ponto Material e sua Derivada.

8 Equacdes do Movimento.

9 Equilibrio Dindmico.

10 Movimento Angular de um ponto Material e suaiaio. Equacdes do
Movimento em Componentes Radial e Transversal.

11 Movimento sob For¢a Resultante. Conservacdo @odvito Angular.

12 | Trajetoria de um Ponto Material sob Acdo de Borga Resultante. Aplicagdes
a Mecanica Espacial.

13 | UNIDADE lll - Trabalho de uma Forca. Energia €ina de um Ponto Materid

14 Poténcia e Rendimento. Energia Potencial

15 Forcas Conservativas. Conservagéo de Energia.

16 . Forca Resultante Conservativa. Aplicacdes eéldiea Espacial.
17 Principio do Impulso e da Quantidade de Moviment

18 Choques. Conservacao da Energia e da Quantigadevimento

19 UNIDADE IV - Aplicacao das leis de Newton ao Moento, Quantidade de
Movimento, Momento Angular e Movimento do CentroMigssa de um
Sistema de Pontos Materiais.

20 | Conservacao da Quantidade de Movimento de uensisde Pontos Materiais.

21 Energia Cinética de um Sistema de Pontos Materia

22 Principio do Trabalho e Energia. Conservacagraegia para um Sistema d
Pontos Materiais.
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23 Principio do Impulso e da Quantidade de Movimgmira um Sistema de
Pontos Materiais. Sistemas Variaveis.

24 Fluxo Estacionério de Pontos Materiais. Sistetnas Variacdo de Massa.

25 UNIDADE V - Translacao.

26 Rotacdo em Torno de um Eixo Fixo. Equacdes.

27 Movimento Plano Geral.

28

Velocidade Absoluta e Relativa, Centro Instanté&ee&®otacdo e Aceleracéo
Absoluta e Relativa no Movimento Plano. AnaliseMitnvimento Plano em
Funcdo de um Parametro.

29 Derivada Temporal de um Vetor e Movimento Pldaam ponto Material em




Relacdo a um Sistema em Rotagdo. Aceleracdo déli€ori

30 Movimento em Torno de um Ponto Fixo. Movimentr .
31 Revisdo
32 Marco Avaliativo 1
33 Marco Avaliativo 1
34 Movimento Tridimensional de um Ponto Material Relacdo a um Sistema
Rotativo.
35 Sistema de Referéncia ao Movimento Geral.
36 UNIDADE VI — Equacdes do Movimento para um CoRigido.
37 Momento Angular de um Corpo Rigido em MovimeRi@no.
38 Movimento Plano de um Corpo Rigido. Principiald&embert. Observacéo
sobre Axiomas da Mecanica dos Corpos Rigidos.
39 Sistemas de Corpos Rigidos. Movimento PlanoWau.
40 UNIDADE VIl — Trabalho e Energia para um CorpigiRo. Trabalho das
Forgas que Atuam num Corpo Rigido.
41 Energia Cinética de um Corpo Rigido em Movimdtmo. Sistemas de
Corpos Rigidos. Conservacao de Energia. Poténcia.
42 | Principio Impulso e Quantidade de Moviment@maMovimento Plano de um
Corpo Rigido. Sistemas de Corpos Rigidos. Cong@ovdo Momento
Angular.
43 Movimento Impulsivo. Choque Excéntrico.
44 UNIDADE VIl - Momento Angular de um Corpo Rigid ridimensional.
45 | Aplicagéo do Principio Impulso e Quantidade devikhento para o Movimento
Tridimensional de um Corpo Rigido.
46 Energia Cinética de um Corpo Rigido em Movimemtalimensional.
47 Movimento de um Corpo Rigido em trés dimensdes.
48 Equacdo Euler do Movimento. Extensdo do Prinagi d”Alembert.
49 Movimento de um Corpo Rigido em Torno de um @&ito. Rotacdo de um
Corpo Rigido em Torno de um Eixo Fixo. Movimentoutie Giroscopio.
Angulos de Euler.
50 Precessao Estacionaria de um Giroscopio. MonuEntoércia de Placas
Delgadas. Movimento de um Corpo de Revolucdo Subllmapenas ao seu
Peso
51 Revisao
52 Marco Avaliativo 2.
53 Marco Avaliativo 2.
54 revisdo
55 Atividade de Reavaliacéo.
56 Atividade de Reavaliacéo.
57 Data Reserva
58 Entrega da Atividade de Reavaliacao.
59 Considerag0des Finais.
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